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ABB FREKVENCNI MENICE PRO STROINI ZARIZENI

Frekvencni ménice ACS180
Kratky priavodce instalaci a spusténim

1000808080807

Bezpecnostni instrukce

umrti ¢i §kodam na vybaveni. Pokud nejste kvalifikovany elektrotechnik,

POZOR! Rid'te se témito pokyny. Pokud je budete ignorovat, mize dojit k poranéni,
neprovadéjte elektroinstalaci ani ddrzbu.

® Neprovadéjte zadné prace na ménidi, kabelu motoru, motoru nebo ovladacich kabelech,
pokud je méni¢ pripojen ke vstupnimu napdjeni. Pfed zahajenim prace izolujte méni¢ od
vSech zdrojl nebezpe¢ného napéti a ujistéte se, Ze je zahajeni prace bezpe¢né. Po odpojeni
vstupniho napajeni vzdy pockejte 5 minut, aby se kondenzéatory meziobvodu vybily.

® Nepracujte na ménici, pokud je k nému pripojen rotujici motor s permanentnimi magnety.
Rotujici motor s permanentnimi magnety napaji ménic¢ véetné jeho vstupnich a vystupnich
svorek.

1. Rozbalte zasilku
Az do instalace uchovavejte ménic v baleni. Po vybaleni chrarite méni¢ pfed prachem,
necistotami a vlhkosti.
Ujistéte se, Ze jsou v baleni zahrnuty tyto polozky:
®*  ménic
® instalaéni prislusenstvi (kabelové svorky, Srouby, kovani atd.)
®*  bezpecnostniinstrukce
® vicejazy¢ny list s vystraznymi nalepkami (vystraha pred zbytkovym napétim)
® privodce uZivatelskym rozhranim
® rychly privodce instalaci a uvedenim do provozu.
Ujistéte se, Ze nevidite Zadné zndmky poskozeni jednotlivych polozek.
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2. Formovani kondenzatoru

Pokud nebyl méni¢ zapnuty rok nebo déle, musite zreformovat kondenzétory stejnosmérného
meziobvodu. Datum vyroby je uvedeno na Stitku s typovym oznaéenim. Viz Capacitor
reforming instructions (3BFE64059629 [anglicky]).

3. Vyberte kabely a pojistku
®  Vyberte napdjeci kabely. Dodrzujte mistni predpisy.

®  Vstupni napajeci kabel: ABB doporucuje pouzivat symetricky stinény kabel (VFD
kabel) kviili nejlepsim vlastnostem z hlediska EMC.

. Kabel motoru: Pouzivejte symetricky stinény kabel (VFD kabel) kvili nejlepsim
vlastnostem z hlediska EMC. Symetricky stinény kabel také snizuje loZiskové
proudy, opotiebeni a namahani izolace motoru.

*  Typy napajecich kabeli: Vinstalacich podle IEC pouZijte médéné nebo hlinikové
kabely (pokud jsou povoleny). V instalacich podle UL pouZzivejte pouze médéné kabely.

*  JImenovity proud: max. zatézny proud.

®  JImenovité napéti: min. 600 V AC.

* Teplotni hodnoty: V instalacich podle IEC vyberte kabel dimenzovany na
maximalni pfipustnou teplotu vodiée pfi trvalém pouzivani nejméné 70 °C (158 °F).
Vinstalacich podle UL vyberte kabel dimenzovany na teplotu nejméné 75 °C (167 °F).

®  Velikost: Typické velikosti kabell naleznete v Pojistky a typické rozméry napdjecich
kabeliia maximalni velikosti kabelt v Udaje o svorkdch pro napdjeci kabely.

®  Vyberte fidici kabely. PouZijte dvojité stinény paroveé vinuty kabel pro analogové signaly.
PouZzijte dvojité stinény nebo jednoduse stinény kabel pro digitalni, reléové a I/O signaly.
NepouZzivejte stejny kabel pro signaly 24 V a 115/230 V.

® Chrarite méni¢ a vstupni napdjeci kabel spravnymi pojistkami. Viz Pojistky a typické
rozméry napdjecich kabeld.

4. Provéreni mista instalace

Méni¢ je ur¢en k montézi do rozvadéce a ma stupen ochrany IP20 / UL open type jako standard.
Prozkoumejte misto, kam budete méni¢ instalovat. Ujistéte se, Ze:

® Mistoinstalace je dostate¢né vétrané a nedochdzi k cirkulaci horkého vzduchu.

® Kolem ménice je dostatek volného prostoru pro chlazeni, Gdrzbu a provoz. Minimalni
pozadavky na volné misto viz PoZadavky na volny prostor.

®  Okolni podminky spliuji pozadavky. Viz Podminky pro okolni prostredi.

® Instala¢ni plocha je co nejblize svislé poloze a je dostatecné pevna, aby unesla hmotnost
ménice. Viz Rozméry a hmotnosti.

® Instalacni plocha, podlaha a materialy v blizkosti ménice nejsou horlavé.

®  V blizkosti ménice nejsou zadné zdroje silnych magnetickych poli, jako jsou
vysokoproudé jednozilové vodi¢e nebo civky stykacl. Silné magnetické pole mlze
zpusobit ruseni nebo nepfesnost v ¢innosti ménice.

5. Instalace ménice

Méni¢ mlzete nainstalovat pomoci $roubu, nebo zavésit na listu DIN [cylindricky typ, Sifka x
vys$ka = 35mm x 7,5 mm [1,4 in x 0,3 in]).

*  Frekvenéni ménice v rdmu RO namontujte ve svislé poloze. Ménice v rdmu R nemaji ventilator.

® Ménice vramu R1 ... R4 mlzZete instalovat se sklonem az 90 stuprid, tedy z vertikalni do
horizontalni polohy.

® Neinstalujte méni¢ vzhGru nohama.
® Muzete nainstalovat nékolik ménicu vedle sebe.

Instalace méniée pomoci $roubt

RO R1 R2..R4 ®
® ® ® ®
s g g
M1
M1 M1
[
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1. Udélejte znacky na montdazni plose pro
montazni otvory. Viz Rozméry a
hmotnosti. Stahnéte si montazni Sablonu
na adrese /ibrary.abb.com.

2. Vyvrtejte otvory pro montazni Srouby. V
pfipadé potfeby namontujte do otvora
vhodné hmozdinky nebo kotvy.

3. Namontujte montézni $rouby do otvort.
Ponechte mezeru mezi hlavou Sroubu a
montdznim povrchem.

4. Nasad'te méni¢ na montazni Srouby.

5. Utahnéte montazni Srouby.

Instalace ménice na liStu DIN pro velikosti ramu R3 a R4
Posurite blokovaci dil doleva. V pfipadé potieby pouZijte plochy Sroubovak.
Stlaéte a podrzte blokovaci knoflik.
Vlozte horni desti¢ky ménice do horniho okraje listy DIN.
Nastavte ménic proti spodnimu okraji listy DIN.
Uvolnéte blokovaci knoflik.
Posurite blokovaci dil doprava.
. Ujistéte se, Ze ménic je spravné namontovan.
hcete-li jednotku vyjmout, oteviete zajiStovaci ¢ast a zvednéte ji z listy DIN.
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6. Méreni izola¢niho odporu

Ménié: Neprovadéjte zkousky prilozenym napétim nebo zkousky izola¢niho odporu na méniéi,

protoze jej mlze zkuSebni napéti poskodit.

Vstupni napajeci kabel: Pfedtim, nez pfipojite vstupni napajeci kabel, zmérte izolaci

vstupniho napajeciho kabelu. Dodrzujte mistni pfedpisy.

Motor a kabel motoru:

1. Zajistéte, aby kabel motoru byl pfipojen k motoru a odpojen od vystupnich svorek
méniée T1/U, T2/Va T3/W.

5. Mechanicky pfipevnéte fidici kabely na vnéjsi stranu ménice.

Standardni I/0 pFipojky (standardni makro ABB)

Standardni makro ABB je vychozi makro pfednastavené z vyroby. Schéma pfipojeni pro
standardni makro ABB je uvedeno nize.

Svorky |

Popisy

2. PouZijte napéti 1000 V DC pro méfeni izola¢niho
odporu mezi vodi¢em kazdé faze a ochrannym
zemnim vodié¢em. Izolaéni odpor motoru ABB musi
byt vy$si nez 100 MOhmu (pfi 25 °C). Izolaéni odpor
jinych motoru zjistéte podle dokumentace vyrobce.
Vlhkost v motoru sniZuje izola¢ni odpor. Jestlize se
vam zda, Ze v motoru je vihkost, vysuSte motor a
proved'te méfeni znovu.

U1-PE, V1-PE, W1-PE

Digitalni 1/0

Pom. +24 V DC, max. 200 mA
Zem vystupu pomocného napéti
Stop (0) / Start (1)

Vpred (0) / Vzad (1)

Volba konstantnich otacek 1
Volba konstantnich otaéek 2
Spole¢na zem DI/DO

V chodu

Spoleény digitdlni vystup
Digitalni vystup pomocného napéti
Analogové vstupy/vystupy

1..10 kohm
[ + 14 | AI1/DI5 Referen¢ni otacky (0...10V)
ri 13 | AGND Zem obvodu analogového vstupu
15 | AI2 Nepouzito
Max. 500 ohm 16 | AGND Zem obvodu analogového vystupu
17 | AO Vystupni frekvence (0...20mA)
23 |10V Ref. napéti +10 V DC

24 | OPLETENI | Stinéni signalniho kabelu (opletent)

peéné odpojeni od (STO) (pouze u ACS180-04S)
S+ Bezpecné odpojeni od momentu
SGND (STO). Oba obvody musi bglt uzavieny,

aby méni¢ mohl byt spustén. Na
obrazku je znazornéno zjednodusené
S2 zapojeni bezpeénostniho obvodu
pres bezpeénostni kontakty. Pokud
se STO nepouzivd, ponechte propojky
instalované z vyroby na miste. Viz
také ¢ast Bezpecne odpojeni od
momentu (STO).

— & Vystup relé

PSS % v ew P Y v P 5 | B&né
7. Zajistéte, aby ménic byl kompatibilni s uzemnovacim sepnuté | Bez poruchy [Porucha (-1)]
systemem 6 | CoMm
7 | Bézné
VSechny typy méni¢d mizZete pfipojit k symetricky uzemnénému systému TN-S (stfedové rozepnuté
uzemneény obvod se spojenim fazi do hvézdy). Ménic se dodéva s nainstalovanymi Srouby EMC EIA-485 Modbus RTU
a VAR. Material Sroubu (plast nebo kov) zavisi na varianté vyrobku. V tabulce je uvedeno, kdy je
tfeba odstranit kovovy $roub EMC (odpojeni vnitfniho filtru EMC) nebo kovovy $roub VAR 25 | B+
(odpojeni varistorového obvodu). 26 | A-
= Integrovany Modbus RTU (EIA-485
Stitek |Vychozi material Uzemiiovaci systémy 27 AG,NI? _ 9 Y ¢ )
na Sroubu z vyroby Symetricky Rohové, stfedové IT systémy 28 | STINENI
Sroubu uzemnéné systémy uzemnéné (neuzemnéné nebo Propojka
TN-S (stiedové | trojuhelnikovéa TT uzemnéné s R PLUCRINI Zakonceni Modbusu ON-OFF
uzemnény obvod systémy vysokym odporem) FE RO Vybér komunikagniho rezimu
se spojenim fazido z . . P ” PR P R
hvézdy) Poznamka: DalSi makra mézete vybrat pomoci ovlddaciho panelu. Vychozi pfifazeni 10, viz nize:
EMC |Kov Neodstrafujte Odstrarite Odstrarite Manuélni/Auto Stridavé Motorpotenciometr
Plast ¥ Neodstrafiujte ? Neodstrafiujte Neodstrafiujte DIl Start/Stop (Rucni) Start dopredu Start/Stop
VAR Kov Neodstrafujte Neodstrafiujte Odstrarite DI2 Manualni(1)/Auto(0) Start dozadu Vpfed/Vzad
Plast Neodstrariujte Neodstrafujte Neodstrafujte DI3 Start/Stop (Auto) Volba konst. otacek 1 Zrychleni ref. otacek
Yy . , , . . - D14 Reset poruchy Volba konst. otacek 2 Zpomaleni ref. otacek
1) Ménice proddvané v Severni Americe maji plastovy Sroub EMC. — — .
2) Pro pfipojeni vnitiniho EMC filtru Ize nainstalovat kovovy Sroub (sou¢ast dodavky ménice) Al1/DI5 Ref. otz’ack’y Resetovani poruchy Volba konst. rychlosti1
: (manualni)(Al1,0...10V) (DI5) (DI5)
8. PFipojte napéj eci kabely Al2 Ref. otacky (auto)(4..20 mA) | Ref. otacky (0...10 V) NepouZito
Schéma zapojeni (stinéné kabely) PID Manualini/PID
ACS180 DI1 Start/Stop Start/Stop (manualni)
DI2 Vybér vnitfni reference 1 Manudlni(1)/PID(0)
L1 | L2 |L3 @ R- R+ uDC- 17| T2/ | TS DI3 Vybér vnitini reference 2 Start/Stop (PID)
PE uDC+ U vV | W ~ — . —
5 DI4 Volba konstantnich otacek 1 Volba konstantnich otacek 1

1. Odpojeni zafizeni.

2. Dva ochranné zemnici vodice. Bezpe¢nostni norma pro ménice IEC/EN61800-5-1 vyzaduje
dva vodice PE, pokud je plocha prafezu vodi¢e PE menii nez 10 mm?2 Cu nebo 16 mm? Al.
Napiiklad, mizete pouzit stinéni kabelu ke étvrtému vodici.

3. Pokud vodivost étvrtého vodice nebo stinéni nespliiuje pozadavky na vodi¢ PE, pouzijte

pro vstupni jednotku samostatny zemnici kabel nebo kabel se samostatnym vodi¢em PE.

4.  Pokud vodivost stinéni neni dostatecna, nebo pokud v kabelu neni symetricky
konstruovany vodi¢ PE, pouZijte pro stranu motoru samostatny zemnici kabel.

5. Pro kabel motoru a kabel brzdného odporniku (pokud je pouZzit) je vyZzadovano
360stupniové uzemnéni stinéni kabelu. Je to doporuceno i pro vstupni napajeci kabel.

6.  Brzdny odpornik a kabel odporniku (volitelné, pouze pro rdm R2...R4).

Postup pripojeni (stinéné kabely)
Utahovaci momenty viz Udaje o svorkdch pro napdjeci kabely.
1. Naméni¢ nalepte vystraznou nalepku

zbytkového napéti v mistnim jazyce.

2. Obnazte kabel motoru.

3. Uzemnéte stinéni kabelu motoru pod
zemnici svorku.

4.  Stoclte stinéni kabelu motoru do svazku,
oznacte ho a pripojte ho k zemnici svorce.

5.  Pripojte fazové vodice kabelu motoru ke
svorkam T1/U, T2/V a T3/W.

6.  Pokud pouzivéate brzdny odpornik,
pripojte kabel brzdného odporniku ke
svorkdm R- a UDC+. PouZijte stinény
kabel a uzemnéte stinéni pod zemnici
svorku.

Al1/DI5 | Nastavena hodnota PID (Al1, 0...10 V) | Ref. otacky ru¢niho rezimu (AlL,0...10V)

Al2 Procesni zpétnd vazba (4...20 mA) Procesni zpétna vazba (4...20 mA)

3-vodicovy Modbus
DI1 Start (pulz) Start/Stop (manudlni)
DI2 Stop (pulz) Dopredu/dozadu (manualni)
DI3 Dopredu (0)/Dozadu (1) Ru¢ni(1)/Modbus(0)
D14 Volba konstantnich otacek 1 Reset poruchy
Al1/DI5 | Volba konstantnich otdéek 2 (DI5) Volba konstantnich otacek 1(DI5)
A2 Ref. otacky (0...10 V) Ref. otacky (ru¢ni, 0...10V)

DO Béh

VSechna

makra RO Porucha(-1)

7. Ujistéte se, ze jsou Srouby svorek R- a
UDC+ dotazené. Tento krok proved'te i
v pfipadé, Ze ke svorkam nepfipojujete
kabely.

8.  Obnazte vstupni napdjeci kabel.

9.  Pokud ma vstupni napajeci kabel
stinéni, uzemnéte stinéni pod zemnici
svorkou. Poté stinéni stoéte do svazku,

oznacte jej a pfipojte k uzemnovaci T REEEEEE
svorce. “f{}\i\\(\\‘\‘\\

10. Pripojte PE vodi¢ vstupniho napajeciho

kabelu k zemnici svorce. Podle nutnosti
pouzijte druhy PE vodic.
11. U 3-fazovych ménicu pripojte fazové

vodice vstupniho napajeciho kabelu ke
svorkam L1, L2 a L3. U 1-fazovych
ménicua pripojte fazovy a nulovy vodi¢ ke

ﬂ wowe v v %

svorkdm L a N. S CRC o=
12. Mechanicky pfipevnéte kabely na =
vnéjsi stranu ménice. O (& = K
R2..R4

Ve spodni ¢asti

9. Pripojeni Fidicich kabel(

Postup pripojeni

Proved'te pripojky podle standardnich

fidicich pripojek aplikaéniho makra, které

zvolite. Ponechte signalové vodicové pary

zkroucené az co nejblize ke svorkam, aby

nevznikala induktivni vazba.

1. Obnazte ¢ast vnéjsiho stinéni fidiciho
kabelu pro uzemnéni.

2. Pomoci 360stupriové zemnici svorky
pripojte vnéjsi stinéni k zemnici desticce.
Obnazte vodice fidiciho kabelu.

4. Pripojte vodice ke spravnym ridicim
svorkam. Vlozte vodi¢ do zasuvné svorky. Chcete-li vodi¢ uvolnit, zatahnéte za néj plochym
Sroubovakem a stisknéte tladitko otevirani/zavirani az na doraz.

AO Vystupni frekvence (0...20mA)

Pfipojeni integrované sbérnice
Pfipojte sbérnici ke svorce EIA-485 Modbus RTU, ktera se nachazi na predni strané ménice.
Konfigurace komunikace Modbus RTU s integrovanou sbérnici:
1.  Pripojte kabely sbérnice a potfebné signaly 1/0.
2. Pomoci propojek nastavte ukonceni a prepéti.
3. Zapnéte méni¢ a nastavte potifebné parametry.
NiZe je uveden piiklad pripojeni.

3) < <

G||R||- + . '
g &< EYIRS
Spinac zakonceni P P P “ L .
Spinac zakonceni Spinac zakonden Spinac zakongenil
ON (zapnut)l) J1HOFF (vypnut) JlH OFF (vypnut) JlEON (zapnut)V
JZE Rezim Modbus JZE ReZim Modbus JZEReiim Modbus

Ridici kontrolér Méni¢ Ménié Ménié

AGND

1

Zarizenina koncich sbérnice musi mit zapnuté spinace zakonceni. U vSech ostatnich
zarizeni musi byt ukonéeni nastaveno na VYPNUTO.

Pripojte stinéni kabell k sobé u kazdého ménice, ale nepfipojujte je k méniéi. Stinéni
pripojte pouze k uzemrovaci svorce fidiciho kontroléru.

3) Pripojte vodi¢ AGND k referenéni svorce uzemnéni signalu v automatizacni ridici jednotce.

10. Zapnuti ménice

2

se také, Ze je spusténi motoru bezpeéné. Odpojte motor od ostatnich strojd,

VAROVAN:I! Pfed spusténim ménice se ujistéte, Ze je instalace dokoncena. Ujistéte
A jestlize existuje nebezpeli poskozeni nebo zranéni.

Informace o uzivatelském rozhrani naleznete v pfiruéce ACS180 User interface guide

(3AXD50000606696 [anglicky]).
Azynhl  Scalar

1. Zapnéte ménic.
075k 1904

2. Vybertejednotky (mezindrodninebo americké). V zobrazeni
Udaje motoru nastavte typ motoru:
AsynM: Asynchronni motor
PMSM: Synchronni motor s permanentnimi magnety

3. Nastavte rezim fizeni motoru:
Vektor: Referenéni otacky. To je vhodné pro vétinu 400.0v
pripadd. PFi prvnim spusténi jednotky se provede
automaticky béh ID v klidovém stavu.

Skalar: Reference frekvence. Tento rezim nepouzivejte pro

50.0Hz
1460rpm  &0.0Mm

synchronni motory s permanentnimi magnety. Uy W@ Cosd
Tento reZim pouZijte, kdyZ: n.oo
® Pocet motor( se mize ménit. 50 He,

® Jmenovity proud motoru je mensi nez 20 % jmenovitého kW °C

proudu pohonu.
Nastavte jmenovité hodnoty motoru.

5. Spustte motor a zkontrolujte smér otaéeni. Pokud je smér
nespravny, mizete:

® zménit nastaveni pofadi fazi nebo & 5.0s 50s
® zménit pofadi fazi kabelu motoru. EN Tl
Poznamka: V rezimu vektorového Fizeni provede pohon pri 1 EDD_"F'S-WA
prvnim spu$téni automaticky klidovy chod ID. Min

6. V zobrazeni Rizeni motoru nastavte reim spuéténi a Orpr
zastaveni.

7. Nastavte ¢asy zrychleni a zpomaleni.

_@_

8. Nastavte maximalni a minimalni otacky.

9. Vzobrazeni Kontrolni makra vyberte prislusné makro. AU 2O

10. Vylad'te parametry ménice podle aplikace. MUzete také v 2¢ 1< 2
pouZzit asistenéni ovladaci panel (ACS-AP-...) nebo PC I+ 4=
nastroj pro spusténia Gdrzbu ménice. FID MEE]rtEJus



https://search.abb.com/library/Download.aspx?DocumentID=3BFE64059629&LanguageCode=en&DocumentPartId=1&Action=LaunchDirect
https://library.abb.com/
https://search.abb.com/library/Download.aspx?DocumentID=3AXD50000606696&LanguageCode=en&DocumentPartId=1&Action=Launch

Varova'.ni a poruchy C. par. Nazev. par Nastaveni/rozsah (vychozi hodnota je vyznacena tucné)
28.26 | Konstantni frekvence 1 -500,00 ... 500,00 Hz, 5 Hz 1) Pro dodrZeni norem IEC/EN/UL 61800-5-1 je nutné pouzit doporugené pojistky pro ochranu
VAROVANI! V pfipadé akti t tickéh tovani ofi N b ¢ 28.27 | Konstantni frekvence 2 -500,00 ... 500,00 Hz, 10 Hz vetvi.
!V pfipadé aktivace automatického resetovani pri poruse nebo automa- 58.28 |Konstantni frekv 3 750000 ...500,00 Hz, 15 H 2) Méni¢ je vhodny pro pouziti v obvodu, ktery je schopen dodévat maximalné 100 000
tického restartu funkci fidiciho programu ménice se ujistéte, Ze nemohou nastat 5875 Fons an rln rs egce i o 00’0 1800 600 Zé z symetrickych ampéra (eff. hodn.) pfi napéti 480 V (ménice 480 V) nebo 240 V (ménice 240 V),
23dné nebezpedné situace. Tyto funkce automaticky resetuji méni¢ a pokracuji d req acceleration time ’ ’ S, 3s pokud je chranén pojistkami uvedenymi v této tabulce.
v provozu po poruse nebo po pFerudeni napajeni. Pokud jsou tyto funkce aktivovény, 28-73_ Freq .de.celerahon time 1 0,000 ... 1800,000s, 3s 3) Jako alternativu k pojistkam tiidy T muzZete pouZit pojistky tfidy J nebo CF stejného napéti
instalace musi byt jasné oznacena, jak je definovéno v normé IEC/EN 6180051, Skupina 30 Limity a jmenovitého proudu pro ochranu vétvi 3fazovych menicd. )
napiiklad v ¢lanku 6.5.3, ,TENTO STROJ SE SPOUSTI AUTOMATICKY*. 30.11 [Minimalni otacky -30000,00 ... 30000,00 rpm, -1500,00 rpm 4) Viz pFirucka Alternate Fuses, MMPs and Circuit Breakers for ABB Drives (3AXD50000645015
3012 | MaximaIni otadky 30000,00 ... 30000,00 rpm, 1500,00 rpm [anglicky]) pro dal$i pojistky UL a jistice, které Ize pouzit jako ochranu rozvétveného obvodu.
Kéd |Popis 30.13 Minimélni frekvence -500 ... 500 Hz, -50Hz ” . ” e ”
2310 | Nadproud. Vystupni proud je vice neZ interni imit. To mtze byt zpUsobeno 30.14 | Maximalni frekvence -500 ... 500 Hz, 50Hz Uda']e o svorkach Pro napajeci kabely
poruchou uzemnéni nebo ztratou féze. 3k°'17, Max‘ma'”r“ pr?‘;d - zavisi na jmenovitém vykonu Velikost | L1, L2, L3, T1/U, T2/V, T3/W, R-, R+/UDC+, UDC- PE
2330 | Zemni svod. Nesymetrické zatizen, Kterd je typicky zpUsobeno zemnim spojenim v Skupina 31 Poruchove funkce . rému Min. velikost | Max. velikost Utahovaci Max. velikost | Utahovadi
motoru nebo kabelu motoru. 31.11. [ Volba resetovéniporuchy |[q]nep¢?uzwa se, [2]DI1, [3]DI2, [4]DI3, [5]DI4, [6]DI5 vodite (pIny/ | vodige (plny/ ‘moment vodice (pIny/ | moment
2340 | Zkrat. V motoru nebo kabelu motoru je zkrat. Skupina 40 Nastaveni 1 pro vybér zdroje aktivace PID splétany) splétany) splétany)
3130 | Ztrata vstupni faze. Nap&ti DC meziobvodu kols3. 4007 | Procesni PID provozni rezim_| [0]Vypnuto, [1]Zapnuto, [2]Zapnuto pri bezicim menici mmZ TAWG | mmZ TAWG| Nm | 1bfin | mmZ 1AWG | Nom |1bfin
3181 | Krizové spojeni. Vstup a spojeni kabelu motoru jsou nespravné. 40.08 | Set 1 -zdroj zpétné vazby 1 |[8]AIl procento, [9]AI2 procento RO 02/02] 18 /4 o 06 3 /4 0 1 12 106
3210 |Prepéti DC vedeni.V DC meziobvodu je prepéti. 40.16 | Set 1 -zdroj nastaveného [2]VnitFni reference, [11]Al1 procento, [12]AI2 procento it Rl , )
3220 |PodpétiDC vedeni.V DC meziobvodu je podpéti. bodu 1 . R1..R2 0,2/0,2| 18 6/6 8 ...0,6 5 6/4 10 1,2 | 10,6
3381 | Ztrata vystupni faze. K motoru nejsou pripojeny viechny tf faze. 40.24 | Set1-vnitinireference0  |-200000,00... 200000,00, 0 ] R3 05/0,5| 20 | 16/16 | 6 15| 11..13 | 16/16 | 6 | 1,2 | 10,6
5091 |[Bezpecné odpojeni od momentu. Funkce bezpeéného odpojeni od momentu (STO) 40.31 | Set 1-inverze odchylky [O]Neinvertovano (Ref - Fbk), [1]invertovano (Fbk - Ref) R4 05/05] 20 | 25/35 | 2 37|22.32] 25/35 | 2 12 | 106
je zapnuta. 40.32 [Set1 zisk 0,01...100,00, 1 —
6681 | ztrata komunikace EFB. Porucha v komunikaci integrované sbérnice. 40.33 | Set 1 integracni doba 0.0...9999.05, 605 P'ozni/ITnkiﬁélni specifikovana velikost vodi¢e nemusi mit nutné dostate¢nou proudovou
AFF6 | Identifikagni b&h. ID b&h motoru se objevi pri pristim spusténi. Skupina 45 Energeticka ucinnost zatiiitelnos’tJ pii maximalnim zatizent. P
FA81 |[Bezpecné odpojeni od momentu 1: Obvod 1 bezpecného odpojeni od momentu ma 45.11 [Optimalizator energie [ [0INepovoleno, [1]Povoleno ®  Svorky nepfipoustéji vodi¢ o jednu velikost véti, nez je maximalni stanovend velikost
poruchu. Skupina 58 Integrovana sbérnice vodice. . .
FA82 |Bezpelné odpojeni od momentu 2: Obvod 2 bezpe€ného odpojeni od momentu ma 58.01 | Protokol povolen [01Z&dny, [1]ModbusRTU ®  Maximalni pocet vodicl na svorku je 1.
poruchu. 58.03 | Adresa uzlu 0..2551 Pozadavky na volny prostor
58.04 | PFenosova rychlost [114800, [219600, [3119200, [4]138400, [5]57600,
ow Voo v P o 6]76800, [7]115200 Velikost Nad Pod Strany
Seznam nej castep pouzwanych parametru 58.05 | Parita 0]8 ZADNY 1, [1]8 ZADNY 2, [2]8 SUDY 1, [3]8 LICHY 1 rému mm palce mm palce mm palce
Uplny seznam parametrd naleznete v piiruéce k firmwaru ménice. 58.06 | Ovladanikomunikace 0]Povoleno, [1]Aktualizovat nastaveni R1R0R4 ;g ::: ;g g 5: (2)
- = 58.14 | Cinnost pri ztraté [0]Zadna ¢innost, [1]Porucha, [2]Posledni otacky,
;:l.(pa'r. l 95 Ud 'Nazev. par | Nastaveni/rozsah (vjchozihodnota e vyznacena tuéné) komunikace [5]varovani Poznamka: Velikost ramu RO vyZaduje 50mm boéni prostor. Pokud je okolni teplota < 40 °C,
99“8;"3_'_ a’ge motoru foTASynch rotor TIVot e Ize je instalovat vedle sebe.
I yp motoru synchronni motor, otor s permanentnimi : 4 v 4 v .
magnety Technicka data pro vyber Rozméry a hmotnosti
99.04 | Rezim rizeni motoru [Q]\'/e'ktor, [1]Ska!af ] Vstupni Proud a vykon na vystupu W D
99.06 | Jmenovity proud motoru zavisi na jmenovitém vykonu proud D R —
99.07 JmenO\{it’é napéti motoru z:fm:si na menovite:m V)fkonu Typ Bez [ Stlu- Max. Imenovité . . Té3ké pretizeni (TR B
99.08 | Imenovita frekvence motoru | zavisi na jmenovitém vykonu ACS180- | tlu- | miv- | proud it Lehké pretizeni ~
mivky | kou vyuziti (Heavy-Duty) ID
99.09 | Jmenovité otalky motoru | zavisi na jmenovitém vykonu 04x-... Y -1 W
99.10 [Imenovity vykon motoru zavisi na jmenovitém vykonu h h Imax N | P ha | PLa ha | Pua 80808 B .
99.11 |Imenovité cos & motoru 0.00 ... 1.00 A A A A [ kw A [ kw ] hp A [ kw [ hp = =
99.12 | Jmenovity to¢ivy moment | zavisi na jmenovitém vykonu 1-fazové Uy =230V (rozsah 200 ... 240 V) =
m°t‘;r”f 02A4-1 5 33 3,2 24 | 037 23 [037] 05 | 1,8 [0,25]0,33 ' l_
sgkg.j:;?napc?;;k]utzzgi?;ﬁoty (pouze[gag‘éxiguwv 03A71 | 69 | 48 | 43 37 | 055 35 | 055|075 24 | 037] 05 . !
[, 000
Lot Toteky motory 55000,00-3000000 /i ouno1 o 1oz [ or | 45 Tors [ as Toss| 1 |57 ossors 5
1.06 [ Vystupni frekvence -500,00...500,00 Hz - 2 . . . > 2 2 2 > > 4
107 |Proud motoru 0,00 ... 30000,00 A 07A8-1 17,3 12 119 7,8 15 7,4 15 2 6,6 11 15
1.10 |Tocivy moment motoru -1600,00% ... 1600,00% 09A8-1 21,8 17 133 9,8 2,2 9,3 22 3 7.4 15 2 Veli- Rozméry Hmot-
111 [DC napéti 0,00 ... 2000,00 V 12A2-1 | 239 | 211 17,6 12,2 3 11,6 3 3 98 | 22 3 kost H1 H2 H3 w D M1 M2 nosti
1.13 | Vystupni napéti 0...2000V 3-fazové Uy = 230 V (rozsah 200 ... 240 V) ramu [ Tpalce| mm [palce| mm |palce| mm | palce | mm |palce| mm [palce] mm |palce kg | libry
1.14' Vyst'upm vylfon . —3?768,00 ... 32767,00 kW 02A4-2 | 3,6 2,4 32 24 | 037 ] 23 |037]| 05 | 18 | 0,250,333 RO |[174(6,85|209(8,23| 136 [5,35| 70 | 2,76 | 143 |5,63| 60 |2,36| 164 (6,46(0,92| 2,03
SIS(L(I)[;naCSItDLagnlc:sh:ad(pouze pro Cte(;11)65535 - 03A7-2 5,6 3,7 4,3 3,7 0,55 3,5 0,55 | 0,75 24 | 037 | 0,5 R1 [190]748(220(8,66] 152 |5,98] 70 | 2,76 | 143 [5,63] 60 [2,36] 180 [7,09(1,24] 2,73
02 | Cita doby chodu [o... o 04A8-2 | 72 | 48 | 67 | 48 | 075 | 46 |075] 1 | 37 |055]075 R2 |202]7,95|2309,06164,5(6,48] 120 | 4,72 | 143 |5,63|106| 4,17 [190,5] 7,5 |1,92[ 4,23
511 [Teplota invertoru [-40,0...160,0% o6A9-2 | 104 | 69 | 81 | 69 | 11 | 66 | 1,1 | 15 | 45 [075[ 1
Skupina 10 Standardni DI, RO 07A8-2 11'7 7Y8 11’9 7'8 1’5 7’4 1’5 ’2 6’6 1’ 1 is R3 [205(8,07|241| 9,5 |164,5|6,48| 170 | 6,69 | 174 |6,85|148|5,83| 191 |7,52| 3,3 |7,28
7 A ey &3 - . . . . . . . . . - R4 |205(8,07|240(9,45|164,5|6,48|260|10,24(178,6( 7,03 [234|9,21| 191 |7,52| 5,3 11,69
10.24 | RO1 zdroj Ef]s?;gnrzagﬁg/lszfgvis;&em, [71Bézi, [14]Porucha, 09A8-2 14,7 0,8 133 9,8 2.2 93 22 3 74 15 >
Skupina 11 Standardni DI, RO 1562 | 192 | 156 | 193 [ 156 [ 3 [146] 3 | 3 [107] 22 [ 3 Podminky pro okolni prostredi
11.06 |Zdroj vystupu DO [2]PFipraven ke spusténi, [7]B&zi, [L4]Porucha, 17A5-2 | 236 17,5 22 17,5 4 16,7 4 5 12,2 3 3 Pozadavky Béhem provozu (pevna instalace ménice)
[16]Porucha/varovani 25A0-2 | 27,7 25 31,5 25 55 | 242 | 55 | 75 | 175 | 4 5 Nadmorska vyska 0...2000 m (O ... 6562 stop)
11.21 | Konfigurace DI5/AI1 [O]Digitalni vstup, [1]Analogovy vstup 033A-2 | 339 32 45 32 75 30,8 | 75 10 25 55 | 75 instalace Snizeni vykonu:
Skupina 12 Standardni Al 048A-2 | 48,4 48 57,6 48 11 46,2 11 15 32 7,5 10 Vystupni proud musi byt snizen o 1 % na kazdych 100 m
12.15 | All vybér jednotek [2] V, [10] mA 055A-2 60 55 86,4 55 11 52,8 11 15 48 11 15 nad 1000 m (3281 stop).
2.7 [AlLmin 22000 ... 22 000 mA nebo V, 0 mA nebo 0 V 3-fazové Uy = 400 V (rozsah 380 ... 415 V) Teg'“ha okolniho Pro "ef‘s‘giga';“‘ Rf,_:z o). Mrdz e ne24douc]
= c -10 ... . .
12.18 [All I:na’x ] _ 22 000 ... 22 000 mA nebo V, 20 mA nebo 10 V 01A8-4 2.8 15 2.2 18 0,55 17 0,55 N 12 | 037 N vzduchu P Rosth 4 RL R, razje nezadouci
12.19 | All Skalované k AIL min -32768,000 ... 32767,000, 0 ro velikostiramuR1..R4: .
12.20 | Al Ekalované k Al max -32768,000 ... 32767,000, 50 OzA64 | 36 | 19 | 32 1 26 1075125 1075| - | 18 1055 ) - -10.... +60 °C (14 ... 140 °F). Mraz je neZadoucl.
12.25 [Volba jednotky Al2 v [1'0] A — 03A3-4 | 46 2,5 43 33 11 31 11 - 24 1075 | - Viz sniZeni vykonu v pFirué¢ce Hardware Manual (3AXD50000467945
= 5 ¢ 04A0-4 6,3 3,3 59 4 15 3,8 15 - 3,3 11 - [anglicky]).
12.27 [ Al2 min -22 000 ... 22 000 mA nebo V, 0 mA nebo OV 2 . : L 2 2 . 2 - 3
12.28 | AlZ max 22000 ... 22 000 mA nebo V, 20 mA nebo 10 V 05A6-4 | 91 | 46 | 72 56 | 22 | 53 | 22 | - 4 | 15 | - Sf:f‘::‘:"z'::;:‘s‘;s;l \ngi \f o ('Ergcio.gii'z;zsjsﬁf‘z kondenzace
12.29 [ Al2 Ekalovand k AI2 min 32768,000 ... 32767,000, 0 O7A24 | 12 | 59 | 101 | 72 | 3 | 68 | 3 - | 56122 - Naraz nebo volng pad [Nep AT
12.30 | Al2 Ekdlované k AI2 max -32768,000 ... 32767,000, 50 09A4-4 | 13 7.9 13 94 4 89 | 4 - 72 | 3 -
Skupina 13 Standardni AO 12A6-4 17,4 12,6 16,9 12,6 55 12 55 - 9,4 4 - Znaéeni
13.12 | Zdroj AOL [3] Vystupni frekvence, [4] Proud motoru 17A0-4 | 252 17 22,7 17 75 162 | 75 - 126 | 55 - o Y . el ,
13.15 |Volba jednotky AOL [21V, [10] mA 2504 | 31,8 | 25 | 30,6 | 25 1 | 238 | 11 - 7 |75 | - Pfislusna oznaceni jsou uvedena na typovém stitku vyrobku.
13.17 | Zdroj AO1 min -32768,000 ... 32767,000, 0 033A-4 | 40,7 32 45 32 15 30,5 15 - 25 1 - \
13.18 | Zdroj AO1 max -32768,000 ... 32767,000, 50 038A-4 49 38 57,6 38 18,5 36 18,5 - 32 15 - c@us UK 2b0 ) bt
13.19 V):Istup AO1 pf1 ZdrO]:‘i AO1min [-22 000 ... 22 000 mA nebo V, 0 mA nebo 0 V 045A-4 | 55,7 45 68,4 45 22 42 22 R 38 | 185 | - 4 cAa ‘Q% ‘éi’
13.2(? Vystup AO1 pri zc!rop AO1 max|-22 000 ... 22 000 mA nebo V, 20 mA nebo 10 V 050A-4 | 55,7 50 81 50 22 48 22 - 45 22 - || 3 Gy
Skupina 19 Provozni rezim 3-fazové Uy = 460 V (rozsah 440 ... 480 V) CE uL RCM EAC UKCA KC EIPgreen OEEZ TOV Nord
19.11 |Volba Extl/Ext2 [0IEXT1, [1]EXTZ2, [3]1DI1, [4]DI2, [5]DI3, [6]DI4, [7]DI5, v 7 . s
[32]integrované sbérnice o84 | 19 | 13 | 22 - - 116 - loslit| - lo5] Bezpecné odpojeni od momentu (STO)
Tstng Y 02A6-4 2,4 1,6 3,2 - - 2,1 - 1 1,6 - 0,75 Yoy . v L, .
19.17_| Vypnout mistni ovladani [OlNe, [1]Ano 03A3 3 > 3 3 > Mé&ni¢ ma funkci bezpe¢ného odpojeni od momentu (STO) v souladu s IEC/EN 61800-5-2. Lze ji
Skupina 20 Start/stop/smér A3-4 ,5 )1 4, - - - 15 )1 - 1 pouzit napfiklad jako koncové hnaci zatizeni bezpeénostnich obvodd, které zastavi méni¢ v
20.01 | Prikazy Extl [O]Nevybrano, [1]In1 Start, [ 2]In1 Start;In2 Dir, [3]In1 04A0-4 4,6 2,8 59 - - 3,5 - 2 3 - 1,5 pFipadé nebezpedi (napfiklad obvod nouzového zastaveni).
Start fwd;In2 Start rev, [4]In1P Start;In2 Stop,[5]In1P 05A6-4 | 6,9 38 72 - - 47 - 3 34 - 2 Aktivovana funkce STO deaktivuje Fidici napéti vykonovych polovodici vystupniho stupné
Start;In2 Stop;In3 Dir, [6]In1P Start fwd;In2P Start 07A2-4 | 9,2 5 10,1 - - 6 - 3 4,8 - 3 ménice, &imz zabrani tomu, aby méni¢ generoval to¢ivy moment potiebny k ota¢eni motoru.
rev;In3 Stop, [14]Integrovana sbérnice 09A4-4 | 103 6.7 3 R N 76 R 5 63 R 3 Program Fizeni generuje indikaci definovanou parametrem 31.22. Pokud motor bé&zi, kdy? je
20.03 | Zdroj Extlinl [0]Vzdy vypnuto, [2]DI1, [3]DI2, [4]DI3, [5]DI4, [6]DI5 5 . . ° aktivovana funkce bezpecného odpojeni od momentu, motor se setrva¢nosti zastavi.
5004 | Zdro; Extlin2 [0]VEdy vypnuto, [2]D1, [31DI2, (4103, [51DI4, 61015 12A6-4 | 14,8 11 16,9 - - 11 - 75 | 76 - 5 Sepnutim aktiva¢niho spinae se STO deaktivuje. Jakékoli vygenerované poruchy musi byt
20,05 | Zdroj Ext 11n3 [01VEdy vypnuto, [2]D11, [31D12, [4]D13, [5]DI4, [6]DI5 17A0-4 | 20,3 | 14 | 22,7 - - 14 - | to | 1| - | 75| predopétovnym spusténim resetovany.
2006 | Prikazy Ext2 [0INevybrano,[1]inl Start, [2]inl Start;in2 Dir, [3]In1 25A0-4 | 26,6 21 30,6 - - 21 - 15 14 - 10 Funkce STO ma redundantni architekturu, to znamena, Ze pfi implementaci bezpe¢nostni
Start fwd;In2 Start rev, [4]In1P Start;In2 Stop,[5]In1P 033A-4 | 337 27 45 R R 27 R 20 21 R 15 funkce musi byt pouZity oba kandly. Uvedend bezpecnostni data jsou vypocitana pro
StartIn2 Sto;f;ln]3 Dir, [6]In1P Slt)art fwd;In2P Start 038A4 | 413 34 576 N N e N 25 >7 N 20 redundantni pouziti a neplati, pokud nejsou pouzity oba kanaly.
rev;In3 Stop, [14]Integrovana sbérnice 045A-4 | 469 40 68.4 N N 40 N 30 34 N 25 —
20.08 | zdroj Ext2inl [0]Vzdy vypnuto, [2]DI1, [3]DI2, [4]DI3, [5]DI4, [6]DI5 050A4 46,9 2 Si N N 12 N 30 20 N 30 2 VAROVANI! Funkce STO neodpojuje napéti z hlavnich a pomocnych obvod ménice.
20.09 | zdroj Ext2 TnZ [0]Vzdy vypnuto, [2]DI1, [3IDI2, [4]DI3, [5]DI4, [6]DI5 / Vstupni proud pro 230 V a 400 V s vykonem motoru P (kW) a pro 480 V s vykonem
20.10 |Zdroj Ext2in3 [0]Vzdy vypnuto, [2]DI1, [3]DI2, [4]DI3, [5]DI4, [6]DI5 1 motoru P, 4 (hp).
20.21 | Smér toceni [0]PoZadavek, [1]Vpred, [2]Vzad Imax Maximalni vystupni proud. K dispozici po dobu 2 sekund kazdych 10 minut, pokud je Poznamky:

Skupina 21 Rezim spousténi/zastaveni

21.01 [Rezim spousténi [O]Rychle, [1]Konstantni cas, [2]Automaticky

21.02 | Magnetization time 0...10000 ms, 500ms

21.03 |Rezim stop [0]Dobéh, [1]Rampa

21.19 | Skaldr rezim spusténi [0]Normalni, [1]Konst. €as, [2]Automaticky, [3]Zesileni

momentu, [5]Letmy start

vystupni frekvence nizsi nez 9 Hz.
Iy Jmenovity vystupni proud. Maximalni trvaly vystupni proud (bez pretizeni) eff. hodn.
Iig  Trvaly vystupni proud eff. hodn. UmoZriuje 10% pretiZeni po dobu 1 minuty kaZdych

10

minut.

Ihg  Trvaly vystupni proud eff. hodn. UmoZfiuje 50% pretizeni po dobu 1 minuty kazdych

10

minut.

Py Typicky vykon motoru pfi jmenovitém zatizeni (bez pretizeni)

Preklad originalniho navodu.
© Copyright 2022 ABB. VSechna prava vyhrazena.

®  Pokud je zastaveni dobéhem neprijatelné, zastavte ménic a strojni zafizeni pomoci
prislusného rezimu zastaveni pred aktivaci STO.
®  Funkce STO potladuje véechny ostatni funkce ménice.

Elektrické zapojeni
Bezpecnostni kontakty se musi rozepnout/sepnout v intervalu 200 ms.

Skupina 22 Volba referenénich otacel Py Typicky vykon motoru pfi lehkém pretizeni (10% pretizenf) Pro pfipojeni se doporu€uje pouzit kabel s dvojim stinénim se zkroucenym parem. Maximalin{
22.11 | Extl rychlost refl T1]AI1 Skalovano, [2]AI2 Skalovano, [B]EFB refl, [O]EFB Prg Typicky vykon motoru pii té2kém pretizeni (heavy-duty) (50% pietizent) délka kabelaze mez} spinacem i”d‘c‘ jednotkou ménice je 300 m (1 000 stop). Stinénf kabelu
ref2, [16]PID Kilowattové hodnoty jsou pouZitelné pro vétSinu ctyfpdlovych motord IEC. Vykonové uzemnéte pouze u ridici jednotky.
22.18 | Ext2 rychlost refl [O0INula, [1]AI1 Skalovano, [2]AI2 Skalovano, [8]EFB refl, hodnoty jsou pouzitelné pro vétsinu Ctyfpdlovych motord NEMA. . 0véFen|'
[9]EFB ref2, [16]PID ss s L& x £: i .. . . N . . . .
2222 VoA Torstame etk IONiey wonito, BTon oz b o s —| OISty a typicke rozméry napdjecich kabeld  _ + xasian sespecnsno provoms bezmetnonta funkceje vviadovino overen Ziousku st
22.23 | Volba konstantnich otacek 2 | [0]Vzdy vypnuto, [2]DI1, [3]DI2, [4]DI3, [5]DI4, [6]DI5 Typ Pojistky Velikosti vodi¢ Ram funkce. Zkudebni postupy a protokol musi tato osoba zdokumentovat a podepsat. Pokyny pro
3226 |Konstantni otacky 1 ~30000,00 ... 30000,00 rpm, 300 rpm ACS180 9G aR ULtHdaT D234 kabelu (Cu) rozmer ovéreni funkce STO naleznete v hardwarovém manudlu ménice.
22.27 |Konstantni otacky 2 -30000,00 ... 30000,00rpm, 600 rpm -04x-... Typ Typ Bussmann/ 2 3 4
2228 [Konstantni otatky 3 ~30000,00 ... 30000,00rpm, 900 rpm o ABB typ Bussmann | " Edison mm AWG . T?Fh,m,CkE} f:lata , o ,
22.71 [ Funkce motorpotenciometr |[0]Deaktivovano, [L]JAktivovano (spusténo pri 1-fazové Uy = 230 V (rozsah 200 ... 240 V) N zhn:(rpallr:; r:)apg_trlona S]'.ka 52,,53 lntirpretllj]e,]alv(o ]; : 13\/1 stejnosm.
zastaveni/zapnut), [2]Povoleno (vZdy pokracuje), 02A4-1 C10GI10 FWP-32G14F TING 3x15+15 ] 16 | RO . Reakinidoba STO (nejkratSi detekovatelné prerusent): 1 ms
[3]Povoleno (zadit se stavajicimi hodnotami) > > Doba odezvy STO: 2 ms (obvykld), 5 ms (maximalni)
3575 |Potatednihodnota ~32768,00... 3276700, 0,00 03A7-1 C10G16 FWP-32G14F JIN-10 3x15+15 16 RO ®  Doba detekce poruchy: Kanaly v riiznych stavech po dobu del$i nez 200 ms
motorpotenciometru 04A8-1 C10G16 FWP-40G14F JIN-15 3x15+15 16 RO . Dob:a rvea,k'ce na poruchu: Doba detekce poruchy + 10 ms
22.73 | Zdroj zvysovani [0INevybrano,[2]DI1, [31DI2, [41DI3, [5]DI4, [6]DI5 06A9-1 C10G20 FWP-50G14F JIN-20 3x15+15 16 R1 : Zpo§d§m'1'nd1'kace poruc’hy'STO (parametr 31.22): < 500 ms
motorpotenciometru 07A8-1 C10G25 FWP-50G14F JIN-25 3x25+25 14 R1 . Zpozdéni indikace varovani STO (parametr 31.22): < 1000 ms
22.74 | Zdroj snizovani [0INevybrano,[2]DI1, [31D12, [4]D13, [51DI4, [6]DI5 09A8-1 C14G40 FWP-50G14F JIN-35 3x25+25 | 14 R1 . Uroveri integrity bezpecnosti (EN 62061): SIL 3
motorpotenciometru 12A2-1 C14G40 FWP-63G22F JIN-35 3x25+25 | 14 R2 Urovedi vykonu (EN ISO 13849-1): PL e -
22.75 | Doba rampy 0.0...3600,0 5, 40,05 - - — STO ménice je bezp’ano_stm Vkom!aon’enta typu A p?t_:lle definice v IEC 61508-2.
motorpotenciometru 3-fazové Uy =230 V (rozsah 200 ... 240 V) UplIné bezpecnostni tdaje, pfesné miry poruch a rezimy poruch funkce STO naleznete v
22.76 | Minimanf hodnota ~32768,00... 32767,00, -50,00 02A4-2 €10G6 FWP-25G14F JIN-6 3x15+15 | 16 RO hardwarovém manudlu ménice.
motorpotenciometru 03A7-2 C10G8 FWP-32G14F JIN-10 3x15+15 16 RO . , v
22.77 |Maximani hodnota ~32768,00... 32767,00, 50,00 04AB-2 Ci0G16 FWP-32GI4F 3IN-10 3x15+15 | 16 | RO Prohlaseni o shodeée
motorpotenciometru 06A9-2 C10G16 FWP-50G14F JIN-15 3x15+15 | 16 RL — =
Skupina 23 Rampa referenénich otacek 07A82 C10G20 FWP-50G14F JIN-20 3x25+25 | 14 R1 a8 =2
23.12 [Doba rozb&hu 1 10,000 ...1800,000s, 3,000s 09A8-2 C10G25 FWP-50G14F 3IN-20 3x25+25 14 RL <« <<
23.13 [Doba dob&hu I [0,000 ... 1800,000s, 3,000s 1562 C10G32 FWP-50G14F JIN-30 3%6+6 10 R2
Skupina 28 Retéz referencni frekvence __ 17A5-2 C10G32 FWP-50G14F 3IN-35 3%x6+6 10 R2 £
28.11 | Extl frekvence refl E:]fg"[.lsfil;:lloDvano’ [2]AI2 Skalovano, [8]EFB refl, [9]EFB 35A0-2 | OFAFOOOH50 | FWP-80G22F JIN-50 3x6+6 10 R3 H
- 033A-2 OFAFO00H63 | FWP-100G22F JIN-60 3x10+10 8 R3 5 =
28.15 | Ext2 frekvence refl Eg]]g:éa;e[fl;'AHGs]Iinlljovano, [2]AI2 Skalovano, [8]EFB refl, 0485 | OFAFOOOHI00 FWP-150A JIN-100 3x25+16 7 RG ,,g_ §
28.22 | Volba konstantni frekvence 1 | [0]Vzdy vypnuto, [2]DI1, [3]DI2, [4]DI3, [5]DI4, [6]DI5 055A-2 | OFAFO00H100 FWP-150A JIN-100 3x25+16 4 R4 % §
28.23 | Volba konstantni frekvence 2 | [0]VZdy vypnuto, [2]DI1, [3]DI2, [4]DI3, [5]DI4, [6]DI5 3-fazové Uy = 400 V (rozsah 380 ... 415 V) nebo 460 V (rozsah 440 ... 480 V) L:‘} ;
< - 01A8-4 C10G4 FWP-20G14F J1S-6 3x15+15 16 RO E g
Souvisejici dokumenty 02A6-4 Ci0G6 FWP-20G14F 3356 3x15+15 | 16 | RO la 4
T Informace o ekodesignu . 03A3-4 C10G10 FWP-20G14F 135-10 3x15+15 16 RO
Seznam prirucek ACS180 (E0 2019/1781) ACS180 Smart Guide 04A0-4 | C10GIO FWP-25G14F 33510 3x15+15 | 16 | RL 8 2
05A6-4 C10G16 FWP-25G14F 73520 3x15+15 | 16 RI <€ <€
07A2-4 C10G20 FWP-32G14F J3s-20 3x25+25 14 R1
09A4-4 C10G25 FWP-32G14F J1s-25 3x25+25 14 R1
12A6-4 C14G32 FWP-50G14F J3S-30 3x25+25 14 R2
17A0-4 C14G40 FWP-50G14F J3sS-35 3x6+6 10 R2
25A0-4 | OFAFOOOH50 FWP-80G22F J3s-50 3x6+6 10 R3
X 033A-4 | OFAFOOOH63 FWP-100G22F J1S-60 3x10+10 8 R3
" - 038A-4 | OFAFOOOH80 FWP-125A J3s-80 3x10 + 10 8 R4
045A-4 | OFAFOOOH100 FWP-150A J1S-100 3x16 + 16 6 R4
sossoonaseccsroenss—||[|[IINTNIANIAN o orarosorin | v son | oo | 3weseie | 4|
3AXD50001117993C


https://search.abb.com/library/Download.aspx?DocumentID=3AXD50000645015&LanguageCode=en&DocumentPartId=&Action=LaunchDirect
https://search.abb.com/library/Download.aspx?DocumentID=3AXD50000645015&LanguageCode=en&DocumentPartId=&Action=LaunchDirect
https://search.abb.com/library/Download.aspx?DocumentID=9AKK107680A8005&LanguageCode=en&DocumentPartId=1&Action=Launch
http://ecodesign.drivesmotors.abb.com/
http://ecodesign.drivesmotors.abb.com/
https://drives-abb.swipeguide.cn/guide/acs180-operation-guide
https://search.abb.com/library/Download.aspx?DocumentID=3AXD50000467945&LanguageCode=en&DocumentPartId=1&Action=Launch
https://search.abb.com/library/Download.aspx?DocumentID=3AXD50000467945&LanguageCode=en&DocumentPartId=1&Action=Launch
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